Аннотация дисциплины
Контроллеры для систем автоматизации
Общая трудоемкость изучения дисциплины составляет 3 ЗЕТ (108 часов).

Цели и задачи дисциплины

Цель дисциплины: формирование понятий о принципах построения современных систем автоматизации на базе промышленных контроллеров.

Задачи дисциплины: обучить студентов принципам построения систем автоматизации на базе программируемых контроллеров, принципам и средствам разработки программного обеспечения для систем автоматизации, построенных на базе контроллеров и применению программируемых контроллеров при разработке эффективных систем автоматического и автоматизированного управления.



Основные дидактические единицы (разделы)

Архитектура промышленного контроллера (ПЛК). Программирование ПЛК. Распределенные системы сбора данных и управления. Интеллектуальные модули в системах ПЛК. Надежность систем управления на базе ПЛК. 

В результате освоения дисциплины студент должен:

Знать принципы функционирования, классификация и структуру промышленных контроллеров
Знать основные инструменты программирования и языки программирования промышленных контроллеров
Знать принципы монтажа, настройки, диагностики автоматизированных систем управления на основе программируемых промышленных контроллеров
Уметь разрабатывать функциональные и структурные схемы автоматизированных систем на основе промышленных контроллеров
Уметь разрабатывать программное обеспечение для промышленных контроллеров с применением современных средств разработки
Уметь находить программные и аппаратные неисправности в автоматизированных системах на базе программируемых контроллеров

Владеть навыками проектирования систем автоматизации
Владеть разрабатывать программное обеспечение для систем автоматизации на базе промышленных контроллеров
Владеть принципами программной и аппаратной диагностики, наладки, настройки и опытной проверки промышленных контроллеров
 


Виды учебной работы: лекции и лабораторные работы.

Изучение дисциплины заканчивается зачетом с оценкой.
