Аннотация дисциплины
Теория механизмов и машин
Общая трудоемкость изучения дисциплины составляет 11 ЗЕТ (396 часов).

Цели и задачи дисциплины

Цель дисциплины: приобретение студентами знаний о методах исследования свойств механизмов и проектирования их схем для технологических машин, отвечающих современным требованиям эффективности, надежности, долговечности.

Задачи дисциплины: получение знаний о структуре, кинематических и динамических характеристиках механизмов, способах их определения и оптимизации по требуемым исходным условиям.

Основные дидактические единицы (разделы)

Основные понятия дисциплины Теория механизмов и машин. Структура, элементы структуры механизмов. Классификация кинематических пар (КП). Структурный анализ и синтез рычажных механизмов. Синтез рычажных механизмов. Кинематический анализ и синтез рычажных механизмов. Координатный и векторный способы кинематического анализа. Кинематический анализ механизмов с ВКП. Динамическое исследование механизмов. Силовой расчет механизмов. Зубчатые механизмы: зубчатая передача, ступенчатые и рядовые механизмы. Многозвенные зубчатые механизмы. Методика выполнения курсовой работы. Кинематический, динамический анализ. Зубчатые механизмы. Синтез зубчатых механизмов. Способы изготовления эвольвентных зубчатых колес. Косозубая зубчатая передача. Червячная передача. Пространственные зубчатые передачи. Кулачковые механизмы. Виброактивность и виброзащита машин. 

В результате освоения дисциплины студент должен:

- основные виды механизмов, классификацию, область применения
- элементы структуры, кинематические и динамические характеристики механизмов и методы их определения
- методы силового расчета и уравновешивания механизмов
- методы анализа и синтеза рычажных и зубчатых механизмов
- особенности колебаний в машинах и методы виброзащиты и виброизоляции машин и механизмов
- программное обеспечение автоматизированного расчета параметров характеристик механизмов и проектирование механизмов по заданным обязательным и желательным условиям синтеза и критериям качества передачи движения
- проводить структурный анализ механизма, с оценкой соответствия его структурной схемы условиям работы и надёжности машины
- определять геометрические размеры механизма и его звеньев
- определять параметры работоспособности механизма и проводить их оценку на оптимальность
- определять кинематические характеристики звеньев механизма
- определять динамические характеристики движения механизма под действием приложенных к его звеньям сил
- определять параметры, обеспечивающие требуемый режим движения механизма
- пользоваться системами автоматизированного расчёта кинематических и динамических характеристик механизмов на ЭВМ
- навыками расчётов основных параметров механизмов по заданным условиям с использованием графических, аналитических и численных методов исчислений
- навыками оформления графической и текстовой конструкторской документации в соответствии с требованиями ЕСКД и ЕСПД
- навыками использования при выполнении расчетов прикладных программ вычислений на ЭВМ


Виды учебной работы: лекции, практические занятия и лабораторные работы.

Изучение дисциплины заканчивается зачетом / экзаменом.
